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Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i
Administracji z dnia 9 listopada 2011 r. w sprawie
standardow technicznych wykonywania geodezyjnych
pomiaréw sytuacyjnych i wysokosciowych oraz
opracowywania i przekazywania wynikéw tych pomiarow
do panstwowego zasobu geodezyjnego i kartograficznego
(Dz.U. z 2011 r. Nr 263, poz. 1572)




Dziennik Llstaw MNr 263

Poz. 1572

ROZPORZADZENIE MINISTRA SPRAW WEWNETRZNYCH | ADMINISTRACJI"

z dnia 2 listopada 2011 r.

w sprawie standarddw technicznych wykonywania geodezyjnych pomiardow sytuacyjnych i wysokosciowych
oraz opracowywania i przekazywania wynikow tych pomiarow do panstwowego zasobu geodezyjnego
i kartograficznego

Ma podstawie art. 1% ust. 1 pkt 11 ustawy z dnia
17 maja 1989 r. — Prawo geodezyjne i kartograficzne
(Dz. U,z 2010 r. Nr 193, poz. 1287) zarzadza sie, co na-
stepuje:

Rozdzial 1
Przepisy ogolne

§ 1. Rozporzadzenie okresla standardy techniczne:

1) wykonywania geodezyjnych pomiarow sytuacyj-
nych i wysokosciowych,

2) opracowywania i przekazywania wynikow geode-
zvinych pomiarow sytuacyjnych | wysokoscio-
wych do panstwowego zasobu geodezyinego
i kartograficznego, zwanego dalej [ FZGikK"

— na potrzeby: ewidencji gruntéw i budynkéw, geo-
dezyjnej ewidencji sieci uzbrojenia terenu, podzia-
low nieruchomosci, postepowan sgdowych i admini-
stracyjnych, zagospodarocwania przestrzennego, bu-
downictwa, w tym geodezying] obstugi inwestycji
budowlanych.

& 2. llekroc w rozporzadzeniu jest mowa o:

1} ustawie — rozumie sie przez to ustawe z dnia
17 maja 1989 r. — Prawo geodezyjne i kartogra-
ficzne;

2} atrybucie — rozumie sie przez to wlasciwosc

ohiektu swiata rzsczywistego, ktora wyrdznia ten
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danych obserwacyjnych — rozumie sie przez to
wyniki pomiarow: kierunkdw, kagtow, dlugosci,
raznic wysokosci oraz przestrzennych wektordw
wyznaczanych technikami, o ktdrych mowa
w pkt 16—21, wolne od bledow grubyeh lub ormy-
lek oraz bledow systematycznych;

71 geodezyvinym pomiarze terenowym — rozumis sis
przez to geodezyviny pomiar sytuacyjny lub wyso-
kosciowy wykonywany bezposrednio w terenie;

8] geodszyjnym pomiarze fotogrametrycznym — ro-
zumie sie przez to geodszyiny pomiar sytuacyjny
lub wysokosciowy wykonywany na modelu tere-
nu utweorzonym z preetworzenych zdjed lotniczych
lub satelitarnych:

9) geodezyjnym pomiarze kartometrycznym — rozu-
mis sie przez to geodezyjny pomiar sytuacyjny
wykomywany na mapie analogowej lub jej skali-
browanym zobrazowaniu cyfrowveym oraz na orto-
fotomapie;

10) geodezyinym pomiarze sytuacyjnym — rozumis
sie przez to identyfikacje i okreslenie polozenia
geometrycznych srodkow obiektow punktowych,
punktow zalaman osi obiektow liniowych oraz
punktow zalaman obrysow obiektow powierzch-
niowych, w sposab umozliwiajgey wyznaczenie
wapotrzednych tych punktow w obowigzujacym
ukladzie wspolrzednych plaskich prostokatnych
oraz ustalenie ksztaltu i rodzaju chiektow;
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nych pomiarow sﬁuaay}nvnﬁ
okresla zalacznik do rozporzadzenia.

[sra
i wysokosciowych

§7. 1. Geodezyjne pomiary sytuacyjne i wysokus—
ciowe poprzedza sie wywiadem terenowym, majgcym
na calu:

1) identyfikacie w terenie punktow osnowy geo-
dezyine] oraz znakéw granicznyeh;

2) porownanie tresci materialow PZGiK ze stanem
faktycznym;

3) pozyskanie informacji o terenie, kary ma byé ob-
jety pomiarem, majgcych naczenie dla zakresu
planowanych prac geodezyjnych.

2. Wyniki wywiadu terenowego uwidacznia sis ko-
lorem czerwonym na kepii mapy zasadniczej lub ewi-
dencyjnej.

3. Informacje dotyczgee nazw  misjscowosci
i ohiektow fiziograficznych oraz dane adresowe za-
warte w dokumentacji sporzadzonej w wyniku geode-
zyjnych pomiarow sytuacyjnych i wysokosciowych
musza bye zgodne z danymi zawartymi w:

1) panstwowym rejestrze nazw geograficznych;
2} ewidencii misjscowosei, ulici adresow.

4. Oznaczenia obiektow uwidacznianych w doku-
mentacji sporzadzone] w wyniku geodezyjnych po-
miaréw sytuacyjnych | wysokosciowych musza byé
zgodne z oznaczeniami tych obiektow w bazach da-
rych, o ktorych mowa w art. 4 ust. 1a pkt 1—6 1 10
oraz ust. 1b ustawy, lub nawigzywac do tych ozna-
cZen.

§ 8. Geodezyjne pomiary sytuacyine i wysokoscio-
we mogs byc wykonywane metoda precyzyjnego po-
zycjonowania, przy pomocy globalnego systermu na-
wigacii satelitarnsj, zwanego dalej ,GNSS”, jezali:

1) zapewniony jest bezposradni odbiér sygnatow
emitowanych przez satelity;

nie n«:h st&cfi wt&czuna znste—i'.r dao PZGlIC a se.nmsy
tych systemow zapewniajg osiggniecie dokladnogci
polozenia szczegolow terenowych z dokladnoscig
okreslongw § 29 ust, 1 oraz w5 36 ust. 1§ 2.

& 11. Przed rozpoczeciem i po zakenczeniu sesji
pomiarowej metoda precyzyjnego pozycjionowania
przy pomocy GNSS ustala sie wysokosé anteny od-
biornika z dekladnoscia do 0,01 m.

]
§ 12, 1. Preed mzpacmc:em lub w trakcie kazdej
esji pormiarcwymi ﬁechmkﬁmp kinematycznymi RTK
braz RTN wykonuje sig pomiar kentrolny na co naj-
nniej dwach punktach poziome] osnowy geodsezyi-
hej, zlokalizowanych w odleglosci nie wigksze] niz
b kv od punktéw bgdacych przedmiotem pomiaru.

2. Odchylka liniowa ustalona na podstawie pomia-
'u kontrolnego nie moze przekraczad:

1l w odniesieniu do wspolrzednych prostokatnych
plaskich — 0,12 m {dx, dy = 0,12 m);

2) wodniesieniu do wysokosci —
I

0,08 m {dh < 0,09 mj.
|

§ 13. 1. Przy wykoenywaniu geodezyinych pomia-
row sytuacyjnych i wysokosciowych pomiarowymi
technikami statyczng oraz szybky statyczng przebieg
czynnoscl pomiarowych utrwala sie w dzienniku po-
miarowym.

2. Wdzienniku pomiarowym umisszcza sig naste-
pujace informacje;

1) numer-punktu pomiarowego;
2} date wykonania sesji pomiarows] na punkeie;

3) czas GMT i czas lokalny rozpoczecia | zakonczenia
ses|i pomiarowej;

4) typ anteny i odbiornika GNSS uiytego w sesji po-
miarowej;

B) wyniki pomiarow wysokosci anteny;

&) imie i nazwisko osoby wiykonujacej sesje pomiaro-
W,
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Rozdzial 3

Standardy techniczne zakladania osnow
pomiarowych

§ 16. 1. Osnowy pomiarowe zaklada sie w postaci:
1) pomiarowej osnowy sytuacyjnej;
2) pomiarowe] osnowy wysokosciowej;

3) pomiarowe] osnowy sytuacyjno-wysokosciowe]
(dwufunkcyjnej).

2. Sredni blad polozenia punktéw pomigpuei
osnowy sytuacyjne] nie moze byc wiekszy ni
wzgledem najblizszych punktow poziome] oslTowW
geodezyjne].

3. Sredni blad polozenia punktéw pomiarowe]
osnowy wysokosciowe] nie moze byc wiekszy niz
0,05 m wzgledem najblizszych punktow wysokoscio-
wej osnowy geodezyjnej.

4. Biad sredni wysokosci punktow pomiarowej
osnowy wysokosciowe] wykorzystywanej do okresle-
nia wysokosci szczegolow terenowych, o ktorych mo-
wa w § 35 ust. 2 pkt 2 lit. a | b, nie moze byc wigkszy
niz 0,02 m.

§ 17. 1. Pomiarows osnowe sytuacyjng wyznacza
sie w nawigzaniu do poziomej osnowy geodezyjne
W postaci:

miarowej wyrownuje sie metoda najmniejszych kwa-
dratow w ukladzie sieci jednorzedowe;.

2. Miarg dokladnosci zalozone] osnowy pomiaro-
wej sg bledy srednie polozenia wyznaczanych punk-
tow, przy zalozeniu bezblednosci punktow nawigza-
nia.

§ 19. 1. Punkty pomiarowe] osnowy sytuacyjnej,
o ile nie stanowig trwalych, jednoznacznych elemen-
tow sytuacyjnych, markuje sie na gruncie w sposob
zapewniajacy Jednoznaczne oznaczenie tych punktow
w terenie, jezeli jest to niezbedne do wykonywania
pomiarow.

2. Do markowania mozna uzyc w szczegolnosci:
pali drewnianych, rurek metalowych |ub ceramicz-
nych, bolcow, trzpieni metalowych, znakow z twarzyw
sztucznych oraz znakow wyrytych lub namalowanych.

3. Przy wykonywaniu geodezyjnych pomiarow sy-
tuacyjnych, ktarych rezultaty wykorzystywane beds
w rozpoczetym lub przewidywanym procesie inwesty-
cyinym albo do przeksztalcenia struktury wlasnoscio-
wej, punkty pomiarowej osnowy sytuacyjnej, o ile nie
stanowig trwalych, jednoznacznych elementow sytua-
cyinych, podlegajg stabilizacji w sposob zapewniajacy
jednoznaczne ich oznaczenie w terenie w okresie tych
przedsiewziec.

4. Do stabilizacji mozna uzyc: znakow z kamienia,
betonu lub tworzyw sztucznych, a w przypadku na-
wierzchni utwardzonych — bolcow, trzpieni lub pre-
tow, o diugosci zapewniajacej trwatosc stabilizacii.
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nia wysokosci szczegolow terenowych, o ktorych mo-
wa w 3§ 35 ust. 2 pkt 2 lit. a i b, nie moze byc wiekszy
niz 0,02 m.

§ 17. 1. Pomiarows osnowe sytuacyjng wyznacza
sie w nawigzaniu do poziome] osnowy geodezyjnej
W postaci;

1) sieci katowo-liniowych;

2) sieci punktow wyznaczonych metoda precyzyjne-
go pozycjonowania przy pomocy GNSS;

3) wybranych i wzajemnie powigzanych ze soba
punktow terenu, w sposcb zapewniajgcy widocz-
nosc z kazdego z tych punktow na co najmniej
dwa punkty sgsiednie, ktorych polozenie okreslo-
no metodami pomiarow fotogrametrycznych;

4) sieci modularnych.

2. Przy zakladaniu pomiarowych osnow sytuacyj-
wych nalezy zapewnic:

1) wielopunktowe nawigzanie do punktow poziomej
osnowy geodezyjnej;

2) co najmniej dwukrotny pomiar kazdego mierzone-
go elementu;

cynych, podiegala stabilizac)l w sposoD zapeawniajgey
jednoznaczne ich oznaczenie w terenie w okresie tych
przedsiewzigc.

4. Do stabilizacji mozna uzyc: znakow z kamienia,
betonu lub tworzyw sztucznych, a w przypadku na-
wierzchni utwardzonych — bolcow, trzpieni lub pre-
tow, o dlugosci zapewniajgcej trwalosc stabilizacji.

5. Informacje o polozeniu | sposobie stabilizacji
punktow pomiarowej osnowy sytuacyjnej, o ktorych
mowa w ust. 3, przedstawia sie na opisach topogra-
ficznych, umozliwiajgeych odszukanie i zidentyfikowa-
nie tych punktow.

§ 20. 1. Siec kagtowo-liniowsa zaklada sie jako kon-
strukcje geometryczng, w ktorej polozenie wyznacza-
nych punktow osnowy okresla sie na podstawie ob-
serwacji katowych i liniowych, w szczegolnosci w po-
staci ciggow poligonowych lub zbioru punktow wy-
znaczonych metodami weiec: katowych, liniowych,
katowo-liniowych.

2. Siec katowo-liniowa nawigzuje sie do poziomej
osnowy geodezyjnej w sposocb zapewniajgcy orienta-
cje przestrzenng sieci z co najmniej dwoch niezalez-
nych kierunkow okreslonych przez niezalezne pary
punktow nawigzania.

3. Dlugosc ciggu poligonowego nie powinna prze-
kraczac 3000 m.



5 15. Przy wykonywaniu geodezy/nych pomiarow
sytuacyjnych i wysokosciowych dopuszcza sie stoso-
wanie metod, technologii i technik pomiarowych in-
nych niz okreslone przepisami rozporzadzenia, jezeli
te metody, technologie i techniki zapewnig uzyskanie
danych obserwacyjnych z wymagana dokladnoscia,
a jednoczesnie wykonawca przedstawi w sprawozda-
niu technicznym opis tych metod, technologii i tech-
nik wraz z matematyczng analizg dokladnosci danych
obserwacyjnych.

Rozdzial 3

Standardy techniczne zakiadania osnow
pomiarowych

§ 16. 1. Osnowy pomiarowe zaklada sie w postaci:
1) pomiarowej osnowy sytuacyjnej;
2) pomiarowe] osnowy wysokosciowe|;

3) pomiarowe] osnowy sytuacyjno-wysckosciowe]
(dwufunkcyjnej).

e g S

4) wykaonanie pomiarow:

a) lintowych ze srednim bledem pomiaru odleglo-
sci my=0,01 m+ 0,01 m/km,

b) katowych ze srednim bledem pomiaru kata
my = 0,00309,

c) wektorow przestrzennych technikami, o ktorych
mowa w § P pkt 18—21,

§ 18. 1. Dane obserwacyjne dotyczgce osnowy po
miarowej wyrownuje sie metoda najmniejszych kwa

dratow w ukladzie sieci jednorzedowej.

2. Miarg dokladnosci zalozone] osnowy pomiaro-
we| s3 bledy srednie polozenia wyznaczanych punk-
tow, przy zalozeniu bezblednosci punktow nawigza-
nia.

§ 19. 1. Punkty pomiarowe] osnowy sytuacyjnej,
o ile nie stanowig trwalych, jednoznacznych elemen-
tow sytuacyjnych, markuje sie na gruncie w sposcb
zapewniajacy jednoznaczne oznaczenie tych punktow
w terenie, jezeli jest to niezbedne do wykonywania
pomiarow.



Dolnoslgski Wojewodzki Inspektor Nadzoru
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Zebranie danych z urzgdzen pomiarowych,
obserwacje nadliczbowe, szkice orientacji
| oOsnowy pomiarowe]
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e e W Cbserwacje z Leica TC600 po | _ |3 x|
=~ imporcie do programu

B e s A | obliczeniowego
Stanowiska |Hins |Pkista  [Kod [Tvp [Hz |p [ |Heel | =]
BE 1,612 TP243 Naw 3370385 000 97.8715 0,000
] TP243 Maw 3370365 000 57.8835 0,000
] Ps2 Maw 2819425 14547 1004985 1600
| Ps2 Maw 2819510 14547 1005150 1,600
| 500 21,3455 157,88 1003810 1.600
] 501 2813715 15374 100,3830 1,600
] 502 281 60B0 15629 100,3340 1,600
] 503 2817885 15649 100,3950 1,500
| 504 2816585 16130 100.4000 1,600
] 505 2812610 16128 100,3905 1,600
] 506 2803080 16110 100,375 1,600
] 507 2790595 161,00 1003850 1,500
| 534 2722205 2074 100,385 1.600
] 595 2720055 1865 1004365 1,600
] 596 2903725 1886 100.2690 1,600
| 557 29091500 1830 1002675 1,600
| 535 2919265 1847 1003175 1,600
] 599 2915135 1334 100.2875 1,600
] 500 2902805 1944 100.2925 1,600
| TP243 Maw 33707600 000 97,8700 0,000
| Ps3 MNaw 3584035 83,93 100,3885 1.600
| Ps3 Maw 3584170 8394 1004005 1600
| Fipd Maw 3407090 1721 997600 1600
P2 1 55 a0 Maw 103510 13922 99,9910 1500
'R P51 Naw 483570 14548 1000125 1600 |
_|Ps3 1,587 Psl Maw 1789880  £394 923956 1600
| Ps2 Naw 2645225 13922 99,8935 1600 ¥




Raport z pomiaru GPS RTK "10062013"

Raport pomiaru wektordw z GPS czesc 1

Producent, model edbiornika i numer szny: odbiornils;

Trimble, 2800 11, 4851162429

Producent 1 modzl anteny

| Trimble R8/5800/SPS78x In ternal,

Wykerzystaniz svstemu ASG-EUPOS: | Tak || Mazwa uZytkownika dostspowege do systemu ASG-EUPOS: BGPIWN
Tvp wykerzysianyeh poptawels NAWGEO VRS 13 Wykorzvstrwany strumisf poprawsk svstemm ASG-EUPOS: RTCA 23
._:'Liifl:'ﬁ 1P:, Port I hitp:/91.198.76.2: 2101 Zzpis surowych obserwan)t | Nie
Niazka elewae)t odbiornika ruchemaso: 10 Mazks PDOP odbiomika muchomere: ]

Rodzs) opregramoewania wewnstizneos: | Trimble Survev Controller . Wersja oprootamowania: 12.44

Parametry odwzorowania:

S e Polska
Uldad/strafa 20001
|Elipeoida cdniesienia WEE-34
|Dhize potos ehipaoidy 6378137

Splazzezeniz slipeoidy

DO0a35281067 183

Typ cdwzdrowania

| B dwnoleznik osiowy

| Potudnik osiowy

| Prutilet ghowins 2

| Putiket showas T

Skils w pankeis déwnsm
| Azt

Orisntacis slathd

Gaussz-Rrusers

i
W

18

v
SRS
BSO00D

896023
MNa podnos
Rosnaca poltoewechod

| Transformacja wisokesciows
Model Geotdy

[|Geoida

Geids PL




Tabela punktow usrednicnych:

i Raport z pomiaru GPS czesé 2
(Yo | ¢ | v L% I ¥ Il ¥ | ¥ | ¥ | ¥x | ke | ) %) %0 fae
sl [5676720.545 6456119462 |156.914 |5676720.544 ||E456119.460 ||156.905||5676720.506 6456119461 |[156.909 ([2.002 [0.002 10.004

iPs2 |55?5553.'.-'?5 |545525:-.515 |:55.EEE |5-E?EEE.E|.?53 i545525:.5:? i:55.s:|9 |5575555.?31 |E-IEEZE.LEH |155.31a= |-:|.-:|-:|:- |{l.ﬂ:|’_- |-:I.-:IEE
iPs3 S576636.758 |s455:-“-4_295 |'_55_4::

LE7E636.752 i545u:-14.25~9 |:-55.4;-:

SE7E636.755 |5¢551m.19? |155.451£ |EI.-:I".]3 0.003

SETELE3 SEE i54552£.3.3-1~3 |154.705 |5575¢33.533 |Em551ma.n*3 |154:.?ua: |:|.-3-:|E |:I.-:~:|E.

0005

11010EPS |55:-5£53.3§L: |54553¢3.?_=.5 |15f-.553

0.003
H002GPS |EE'.:'EE'3P;.3“_-E' |54555'=_=.333 |155.935 |55?533J.313 |54‘:5535.533 iiEE.E‘EE |EE?E51¢.315 |E-EEEB]5.EES |155.951 |:|.:|-:|2 |-:].:ICIZ'I:I.-:I-'CIE-
{Ps3 |5E?5535.?55 |5456124.255 |155_422

675535752 |E45E::-:-.293 i155.4:-1 |5ﬁ?5535.?5? |E-125511d.321 |155.m1 |3.-:J-:|s |-:I.’:IGE |-:|.-:|-:|a




ﬂ Tabelawe ktorow GPS:

| Baza e Mg | ECEF ECEF ecerpz [T AMS L nop | % ¥ il |
| r gkt |Rozwizzanie i Wysanteny ax oy T T e :
i . |[20a308-22 |[- . i [ 5
{PRS11531005337| 254 NBIWRIKEIS (10 0o ag (2410 -15534.063|[18026003 [7670414 |44 ||z2. |24 6 ||5676646516||6456267.459 (155 835
i 1168330 |
I _ , _ |[ForzoEz _ . ] o ;
IPRSE 1531005337 258 NEtWarkEis [y qe e (3420 15457.079 [38023330 (7653450 1% |28 (|2s & |5676583.475 |6456250095 153531
i 20330830 [ _ B !
{PRS11531005337 |PsL NRtuerkE [y ap pe (2410 -15543.272 (17867696 (7716835 |8 ||12 |18 3% |SETET20528 |6456119.462 (156914
I , . |[20130830 [] : :
IPRS2 1531005337 | Pal NEtworkEis |y arge (2420 cascésizallavEeTissTrieae |1 7 30 {5676720,584 |6456119.460 [156.905!
i ALl i i
i = ; -1 !
{PRS11631005337 |Ps2 NRtwarkE (s ey (2420 -15539.162 (15008004 [7578.632 |47 ||24 |22 30 |S6T6E59.778 6456251618 (155,828
; . _[2o130830 ] E
IPRS2 1531005337 | Pa2 NEtWarkEia [y ceg (2420 1553976 [in007999 [767E Al ||ag (|22 31/|5676659.733 6456251617 (155509
H . |[zaa30830 [ =] ;
{PRS11631005337 |Ps3 T P T 15479856 (17882889 (7663352 |3 ||13 |22 30 |SET6E3RT6S |6456114.295 [156.422
I , T ] :
IPRS2 1531005337 | Ps3 NetwarkEis | ip oy (2420 -isaToed[17Es2g e 7Ees el (a2 (|22 31 5676636762 |6456114.299 (156411
£ |[20a30830 [ I ] |
{PRS11531005337||225 NRLURE (i p oe pe (2410 -15453.272, (17938490 [7E52 415 |41 ||15. |28 5 |5676518671 |6456168.239 [155 735
I , _ |[FoizoE=a ] ;
{PRS11631005337 1010688 \NetwiorkFls |00 o0 (21420 AsahsTIo [in0eT e 7seT A s |23 7 315676453994 |6456249.259 (154,639
P = 2013-08-30 T 5 e i T 2 [] :
{PRS1 1631005337 | 1010GPS | NatwarkEls. |, (2410 -15a0s754|[18047.888 [7os7 643 |10 |17 || 31|5676483.985 |6456249.243 |154.706
! _ |[2na2-08-30 — i
IPRS11631005337 | 100269 \NREMATREIS |2c p.cq 2520 5537463347622 100 [ 7e520in |30 ||13 | 30 (5676934319 |6455915,088 (159.936
- Z01308-30 ! -] i
{PRS11631005337 | 1002GPS \NetwarkEls 1. .o o, (2420 -a5E37eRziiTEzZzatz[7Esz0z|i0 |13 |1 37 |5676934.313 |6455915,088 | 155,996
: ., (20130832 Raport z pomiaru GPS czesé 3 o

|PRST 1511095335 248 Hetworkbi e ogmg (3420

.o 20130303

IPRS1 1611025338, |756 NetwarkEiy Z.000

142708




Systemn  Punkty Pomiary Obliczenia Trasy Rejsstrator Wyrownanie Edycia Orno O,

E"Iil-l 5' .l . Ukkad: !Uk*a'j 2000 j | ™ Zapizz € Zostaw O Wdrednij™ Dislog |ﬂ

~Lo porawnsad:

ymwm L ET

J! EI [_‘}l fi B |+ 7{:' ‘ml _EJ [ Tulko czokdwki
Mi 1 |51 [ 1 [mr 2 |2 |2 '
B FRS11631005; GEE4668,34 B43432368 Pl SEVE72053  BASET13448 1205213 2175576 § 2430803
|_|PAS1IE310037  SEB4EES. 34  B434323E8 PsZ SEVEEDS.78  BASE2D1B2Q 1139144 2192734 § 2433258
_|FR511651005:  bEE4BEE34  B434323.68 Ps3 BEVEE3E.YS| EBABRIT4.3ZR 1196841 2179064 § 2486111
_|PRS11E31005:  5EE4BES.34  B434323.68 1010GFS | BE7R48399  B456249250 1181555 2192557 | 2490663
FRS116310057 5GEE4EES.34 |  B4343Z368 1002GFPS SB7EI34.32  BAS5T15.03F 1226538 2159141 § 2483230
e ' =101 %]
| 1‘| I}I 2 | ﬁl El [v Bledy porniardm
| |Centralny |Lew_I,I |F'raw_l,l Ith Blad mk |EII:|I. |R-’=F'|:|m-EII:|I |mv |w’mv | -
L &2 Ps2 Ps3 0,007 1 7h.4619 0.00M1& 0,002 0.7z
_|Ps1 |TP243 .PSEI 344 8492_ 0,000z 344,8505 -0.0013 00017 081
_|Psl TP243 Psd 21,3128 nomol 21,3125 0.0003 0.0020 013
wlej (P2 Fs3 Pzl 28,0060 00003 38,0054 0.000& 0.007°7 0.33
_|Ps3 Pzl Ps2 B5.5345 0,007 1 85,5326 | 0.0019 0.0022 0.8
:I
I??“:l 2x| ml El v Btedy pomiardw whklej
MX=my =
|_i Foczatek |K|:|r'|iec:. ID}’ugn:nén:': |EH’ad rmd |EII:||. |"-I=F'n:nn'|-EII:|I v W | = =mp
B{F=1 Ps2 14547 0,00 145,48 -0.M 0,00 257 j
Pl Ps3 5334 0,00 03,34 .00 0,00 0,34
P2 Ps3 13322 .00 133,23 -0.M 0.00 223y

1}:| 2“| _ﬂ'-d !I v EBkedy pomiardw

obl. W=Porn-0bl | r | v -

|PRS116310053 1010GPS. 11915 B5 2132557 ; wy EZEE 0.00 0,02 0,00
_|PRS11631005: 1002GPS 1226598) 2153141 } 0] 23230 0,00
_|PRS11631005: P51 1205221 2179578 0, 00 | 2490603 003
_|PRS11631005: Ps2 1195144 2192734 iy o1 | 2493258 0,00, 0,02 0,08

FRST1E31005 Fs3 196842 2173062 0, g 24861.11

0.M




S EEEm

PURREY

Pormiary DolicZenis

Trasy Hejestrator

WV FErRaRiE

E-_i'_v'-:1'a

Ckpa D

Ukkad, [ukkad 2000

;l | " Zapisz " Zostaw O Usrednii®™ Dialog |£|

7 Porownanie wspofrzednych XY g | A |
> _ Co pordwrpwac | :
B\ n| B #/%|a| 2 & H |_r:'>¢r CHC H | 7 Tylko czobuk
Mr 1 [ 1 [ 1 [ 2 |2 v 2 [ [y [ | a
_t PRST16310052  SEE4BEE34  BA3432365 Psl SEVEV2053 B4BE119.44 0 1205213 A1FERVE 2430803
|_|PAS11E310057  5GE4EEE.34  EB43432368 PsZ S676E5A.73  B4BG251.62 1199144 2192794 2493258
_|FRS11651005:  BEEAEEE 34 B43432365 Psd S67EE36.7S . B45E114.32) 1136841 2173064 2486111
_|PRS11E51005:  BEE4EEE34  B434323.68 1010GRS BEVE48393 B4RE24925 1181565 2192857 2490663
_|PRS11E31005:  SEE4BEE34  B434323.65 1002GFPS SE7B934.32 B4BSIIS03  1Z2EDAE 2153141 24832350 ;i
: omiaréw =10] ]
1 | 1'| 1}»! 2 I ﬁl E | [ Bledy pomiande
Centralry I ey IF'raw_l,l | E.at I Btad ik 0kl =Paorn-0bl Imv ’v.-"mv =
! Fs1 Ps2 Ps3 73,4635 0,001 76,4613 30016 0.0021
_J Pzl TF243 Ps2 3448432 oooos:  344,8505 -0,0013 007 -0.81
_|Ps1 TP243 Ps3 212128 00010 21,3125 00003 0.0020 013
i L Ps3 Ps1 38,0080 00009 38,0054 00008 0.0’y 0.33
J Fs3 Pl Psd 85,5345 0,001 85,9326 00013 00022 0.86
il =
= | 1':| 1}' & | i | E | [¥ Bledy pomiardw
| |Paceatek  [Kariec |Dtugasz  |Bradmd  |OGL |v=Pom-0bl |y | sorive -
E Ps1 Ps2 145.40 0o 145,48 -0.08 0.00
| |Pst P23 8394 0,00 83.94 0,00 0,00 034
[_ Ps2 Pz3 139,22 0.00 139,23 0.0 0,00 -2.23
- - | -]
-10f x|
I f:i I}Cl i | ﬁl B | v Bledy pomiarcm
| |Poczatek | Koniec | | dy | ro iy Obl, W=Paom-0bl | | v -
B FRST1E6310052 1010GPS 1181565 2192557 0.m 001 24306.E3 0.00 0.0z 0.00
PRS11E31008% 1002GPS 1226598 2159141 0.00 oo 24832300 0.00 0.0 0.00
L PRS5116310057 P51 1208221 2179578 0,00 0,00 24908.03 0,03 0.01 240
i__ FR511631005% Ps2 1199144 2192794 oot 00| 24992 BB 0,00 0,02 0,08
| |PRS1162310052 Ps3 1196842 2179082 0,00 000 2486111 0.0 0.01 078

=l 7o




Tabela punktow usrednicnych: Raport z pomiaru GPS czesé 2

e || x| v L& ]| ® || ¥ || & || ¥& || ¥ | R |5 %8 Jae

iPsl |EETETEE.5~‘:-S |5455'_-33.452 15694 |55?5?2:|.544 |54551:9.+5<J |155.~3~:15 |55?Enﬂ.5.:ﬁ |E-|1551!5.4El |15E.E[IEI |:I.-.']{I2|-:].-:ICIZ iﬂ.-’.]-:lé
jPa2 |55:-.5559.?-?5 |5455251.515 |155.EEE |E.ET-'EEE.E|.'.-‘E3 i545525:.51? i:55.3:19 |EET£EE.EI.?EZ |E-:55151,51? |155.31¢ 0.001 |{l.-E-II‘_- i{I.-';IGE
P53 S575636.768 |5455:-:-a:.:95 |355_4:: SETE635.762 i5455:14.zae |:55_-t1:- SET6636.765 |En551m.19? |155,as1ﬁ |-'.II.-:I'33 0.003 [0.005
[1010GPS |5E?5453.394 |E‘—.EEE4EI.?_=-E- 151533 |SETE453.385 i54552n_5.243 |'154.?-55 |55?5433.'333 |154551ﬁa.n9 |154.?u-: |:|_-:|-3E :l.aﬂs:|ﬂ.-:|-:|3

HO002GPS |EE?EBE‘.~‘;.339 |E4555’_=E.333 |:-59.535 |55'.-‘E5|3-I.313 |5-’t£535.{533 i:EE.E-BE |55:rﬁ53.n.315 |sa:55515.ma3 |155.951 |-:|.:|-:|2 |-:|.:I{]2:I’..'I.-:I-:IE-

P23 '|55:«'5535.?55 |6456214.295 |:-55.-12:

SETE535.762 i5455134.295 |15£.4'11 |55?EE$E.?5? |Ed5£114.321 '|155,.wz |:.-:|-:|s |-:|.:uas 0.003




unkty do wyrdwnania =10 x|

Lista punktow: 2l Wybrane punkty £l

PRS11631005337 m Psl OK |
Rp4 5 | Ps2 : ;
TP241 Ps3 X Anulyj
TP242 :

TP243 >>|

TP244

500 < |
501
502
503 _|“

504 . _
HO5 17 Frzesiewanie. ..
506

507
508
509
510 ko
51
513
514
515

516 j

Zalkres H

i
2




3@ System  Punkty Pomiary Obliczenia Trasy Rejestrator  \Wyrdwnanie Szkic Edyga Chmo O ;lilﬂ
;..'El | &l | || Ukkad: {uktad 2000 EiiC Zapisz { Zostaw O Usiednij(® Dialog El
B s o H| 2l o ttlﬁ-g‘;,?;? M Edycia | @] & Fine

FRS11E31005337F
|| ]2 wspbhzgdne terenu, 567210568 Y B447005.44 D: 1603813 EREES

| Grady




3@ System  Punkhy  Pomiary  Obliczenia Trasy Reestrator Wayrownanie Szkic Edveis Ckno 0y,

;_..E,l | @l | || Ukbad Iuk}*ad 2000 o | o Zapisz (" Zostaw O Usiedni® Dialog EI

B a|l o B [e o] @ ttl,'fg‘;?;i” WEdych | @] 2

/ 10026PS

q=.| .=g>| A | {!rl'\,J ' Wispdhrzgdne terenu: X.BE7ET24 42 45651632 D: 638,23 |




System  Punkty: Pomiary -ObDhczepia Trasy Rejestrator Wyrownanie: Wynmiki Okno O,

ﬁl | @l | | | Llkkad, Juktad 2000 ;I | " Zapizz " Zostaw O Usedni* [ialog |E|

%% Wyniki Wyréwnania i Charakterystyka Dokladnosciowa =10] %j
| ER Zapis punktéw do hazyl !mll El ¥ Wepdhizedne [ Paprawki [V Bledy [~ Elementy elips - al x|
oA |Y L, ||:I:-: ||:|_I,I |m:-c |m_l,l |m|:| = WHD""""{NA!‘"E 3 .."_‘
FE76720,54 B456119,45 0.01 0,01 1007475325 1007530162 0,01 0655322 g“ﬂdﬂ"'e ’“?""ﬂl; .
BE76659,79 645625162 0.01 0,00 1,007886765 1,007516810 1,010855113 HLZ:E”‘Z““’E:': il
BG76536.77 | G456114.32 0.01 0,01 1,007644038 1,007309678 J,010576517 e 2%55”
CHARAKTERYSTYKA DOKELADNOSCI
Przygotowanie danych
Zapis wynikow
Koniec
4] L|_|
B Zamknij | Wydruk

<l 8 =l Grady




|||1|||2|||3|||4|||5|||E,|||?|||B;|||'g|||1|:||||11|||12|||13|||14|||15|||15|||1?|||18|||19||rh

jL

mwl=zZ, %5

Iiczbe obserwec]i nedliczbowych:
Bied punktu Sredni=0, 01 mex=0, 01
Dopuszczalny bigd punktu: 010 m

Nz E wyr. Y WyE. 3 e Y i 4]
5oTE7E0, 54 g45g115 45 0, 007473325 0,0075501¢2 O, 010855322
5&TEES8, 75 £458251 &2 .l i 0,007888765 0,00751s210 0, 010835113
5876838, 77 g458114 32 §,007£44038 0,007308878 0, 010576517

Hykaz punkicw stalych wyrdwnsnis (csnows)
Nz H
ERS511=31005337 Soodoed, 34 £434323, 88
1010=ES5 5876483, 33 g458245 25
1002=F5 587e534, 32 5455915, 09
TEZ43 5875153, 11 £456555, 49

'"ﬁ"';""'b'l"_".i'"4"'.ﬁ'|'.i'|'.|.'|'-



System Punkiy FPomiary Dhﬁu:enla Tragy Rejestrator \Wyrownane Wynik Okno O,

wim sle =a)

Ulekad: |ukkad 2000

E

" Zapisz © Zostaw © Lsrednij ™ Dislog

1

| ER Zapis punktdw do hazpl ﬁl El v ‘Wepdbizedne ¥ Poprawki ¥ Bedy I Elementy elips

TRz

=2 |55?5535.?55

|54555-1=.ass |153.335 |55:'55:u.3'_-3
I
)

|155.4:: |5515555.?51r

|51551m 321 [156.402 [0.008 |:| 008 |[0.003 |5.013 |

Iy At AL s Ilj._',' IITI:': II'F'I,'r' Iml:' I"E': L Ih I
BEFET20.53 54551 'I 9.44 0, I]EI 0.00 0002525773 0, EIEIEBEEEIEE 0004026239 0.003364340 EI EIEI-'iEIBEE'I El <33 BRE0
FETEERD.7E E45E251 52 0,00 000 0002980107 0002840315 0,004116847 0,004252133 00039765962 -24.4764
BETE636.75 B45E114,32 0,00 000 0002888390 0002762048 0003996462 D0,004086088 0003904778 54325
abe EFIIJI'I'I:IWIJEFEI'IICII'UF' i
s ES [ ¥ [ i ¥ [ w h&|n1u|mv|m|m
psi  J[5676720.545 [6456119.462 [156.314 [E676720.544 |[R456113.450 |[156.90% JE676720.506 (5456119.461 (66,909 [0.002([0.002 [0.004 [0.004]
Faz |55?5559.7?5 |5~5535°_.5_5 |255.828 !55"5553 783 !5*5525:.5:? |155.EZIE E76659.782 |E-$55251.El'." 5,214 i:u.:--:u: i:l.:"_" i:u 008 !-:1.3{-55
Pz3 [F676636.768 [6456124.295 [156.327 [5676635.762 [6455114.299 [156.411 [B676636.765 [6456114.297 0.003 :l.-:l’.]:i 05 [2.005]
= 5676453954 |6456245,053 ||154.695 |5616453.985 |5456245.293 (154106 | 154704 [0.005][0.006 [0.003 [0.008
i:sc:eni |=5.-E=l3- i3 i&ssaz.s&s 152336 |55?591¢.;15 |5455935 038 I155 551 |*| 002 |a a2 !:1.3:' i:":':'EQ
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Dolnoslaski Urzad Wojewdadzki
Wojewodzka Inspekcja
Geodezyjna i Kartograficzna
Zbigniew Domagata
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